
  PT326سيستم 
  

از دو قسمت اصلي يعني يك فرآيند حرارتي و يك واحد   (PT326)واحد آموزشي فرآيند به نام اختصاري 
كننده تشكيل شده است و مدلي فيزيكي از يك نمونه واقعي محسوب مي شود و ويژگيهاي پايه يك نمونه  كنترل

نظير تأخير زماني، كنترل كننده دو وضعيتي و به كمك اين دستگاه مفاهيمي . فرآيند صنعتي بزرگ را داراست
در اين دستگاه هوا از طريق يك مكنده الكتريكي پس از عبور از يك شبكه . متناسب به راحتي قابل بررسي هستند

هدف از كنترل در اين مثال، . گرمكن وارد يك محفظه استوانه اي شده و پس از عبور از آن به محيط باز مي گردد
بدين منظور ساختار كنترل حلقه بسته رايج مورد استفاده قرار گرفته است به . ارت اين محفظه استكنترل درجه حر

طوريكه با اندازه گيري دماي هوا و مقايسه آن با مقدار مطلوب، سيگنال خطا جهت تصحيح اختلاف احتمالي وارد 
ز محفظه تا رسيدن به دماي مطلوب پروسه فيزيكي شامل گرم كردن هواي عبوري ا. كنترل كننده مناسب خواهد شد

است و سيستم كنترل با اندازه گيري دماي هوا و مقايسه آن با مقدار تنظيم شده توسط كاربر، سيگنال كنترلي توليد 
كه در اين سيستم يك گرمكن ) عملگر(خواهد نمود كه ميزان توان الكتريكي اعمال شده به عنصر تصحيح كننده 

 .شخص مي كندنزديك به دمنده است را م

  

 
PT326 دستگاه   

 



: دستگاه شامل واحدهاي مختلف زير است   

 (Supply)منبع تغذيه  -1

  (Process)فرآيند  -2
  (Measuring Element)اندازه گير  -3
  (Set value)مقدار مطلوب  -4
  (Deviation)انحراف از مقدار مطلوب  -5
 (Set value Disturbance)اختلال در مقدار تنظيم شده  -6

  (Comparing Element) مقايسه كننده -7
 (Controlling Element)كنترل كننده -8

  (Continuous Control)كنترل پيوسته  -9
   Internalداخلي  - 9-1 
   Externalخارجي  - 9-2  

  (On-Off)كنترل دو وضعيتي -10
 :(Motor + Correcting Element)عملگر  -11

  :(Automatic Controller)كنترل كننده خودكار  -12
 


