
  PCS327سيستم 
 

  .شوداستفاده مي (PCS327)براي مدلسازي مجموعه فرآيند و كنترل كننده از واحدي به نام شبيه ساز فرآيند 
فرآيند شامل يك معكوس كننده، سه . اين واحد از دو قسمت اصلي يعني فرآيند و كنترل كننده تشكيل شده است

با . مي باشد (integrator)و دو انتگرال گير  (Distance velocity lag)، يك تاخير خالص(lag)تابع كندي
ثابت زماني واحد . اتصال مناسب هر يك از اين اجزاء مي توان دوازده فرآيند مختلف را شبيه سازي نمود

integrator -lag   و زمان مرده توسط كليدهاي مربوطه در يكي از دو مقدارms10 ياs 1 قابل تنظيم مي باشد.  
براي جمله متناسب، باند تناسبي . مي باشد (D)و مشتقي  (I)، انتگرالي (P)كنترل كننده شامل سه جزء متناسب 

. درصد بطور پيوسته قابل تنظيم است 200درصد تا 4در محدوده ) بهره كنترل كننده تناسبي است( 
توسط كليد مربوطه  s25 (Slow)تا  s5/0اي ms250 (Fast)تا  ms 5بين مقادير  Tiبراي جمله انتگرالي، ثابت زماني 

 s 2 (Slow) تا 0 يا ms 2 (Fast)تا 0بين مقادير  Tdبه طور پيوسته تنظيم مي شود و براي جمله مشتقي ثابت زماني 
  .بطور پيوسته قابل تنظيم خواهد بود

بر فرآيندهاي صنعتي و تأثير تأخير  (PID)توسط اين سيستم علاوه بر بررسي تأثير كنترل كننده هاي چند جمله اي
مي باشد آزمايشهاي  limits, deadband,overlapخالص مي توان با استفاده از بخش غير خطي كه شامل 

  . مربوط به درس غير خطي را نيز انجام داد
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